LAPORAN SKRIPSI
Analisis Akurasi Diffrential Pressure DF-Robot
Sebagai Sensor Spirometri Portabel Dengan
Parameter (FVC,FEV1 dan PEF)

POLITEKNIK KESEHATAN
SURABAYA

OLEH:

NOPRIYANDI
P27838122049

PRODI SARJANA TERAPAN TEKNOLOGI
REKAYASA ELEKTROMEDIS
JURUSAN TEKNIK ELEKTROMEDIK
POLITEKNIK KESEHATAN KEMENKES
SURABAYA
2023



