DAFTAR ISI

HALAMAN JUDUL ..o, i
LEMBAR PERSETUJUAN ..., iii
LEMBAR PENGESAHAN PENGUJI........cocovvvven. iv
AB ST RAK e Vi
ABSTRACT e vii
KATA PENGANTAR ..o viii
DAFTAR IS e iX
DAFTAR GAMBAR. ..o, xiii
DAFTAR TABEL ..o, XV
BAB | PENDAHULUAN ..., 1
11 Latar Belakang .........ccocooovieieiininiiineeen, 1
1.2 Batasan Masalah..........oocooeeeeeeeieiiieeeeieeee 6
1.3 Rumusan Masalah .........ccoovveveeeiiiiiiiiee 7
14 TUJUBN. ..o e 8
15 Manfaat Penelitian..........ccccooeveveeoiieee e, 8
BAB Il TINJAUAN PUSTAKA ..o, 10
2.1 StUAl LIteratur......eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 10
2.2 Dasar TEOIM «.coeeeeeeeeeeeeeeeeee 12
BAB |1l METODOLOGI ..., 22
3.1 BlokDiagram .......cccccceiiiiiiiiieiiie e 22



3.2  Diagram Alif......cccooeviiiieiecee e 23

3.3  Diagram Mekanis Alat ............ccccoovririiininenn, 26
3.4  Alatdan Bahan ..., 27
3.5  Desain Penelitian..........ccccceveneieniiiniceen, 28
3.6 Variabel Penelitian ..........cccooeveviniiiiiicen, 28
3.7 Penelitian Definisi Operasional Variabel......... 29
3.8 Teknik Analisa Data..........ccccoeverinininnieiene, 30
3.9  Urutan Kegiatan .........ccccceevvevveveiiieiiene e, 31
3.10 Waktu dan Tempat Penelitian ......................... 34

BAB IV HASIL PENGUKURAN DAN ANALISIS ... 36
4.1 Hasil Pembuatan Modul ..o, 36

4.2  Hasil Pengukuran  Pendeteksian  Sensor

MAXB0L02......cieiiriieieieseee e 39

4.3  Hasil Keakuratan Pengukuran SpOa................. 58
BAB V PEMBAHASAN ... 62
PEMBAHASAN.......coot e 62
5.1  Pengukuran Pembacaan Sensor  SpO:
MAXB0L02......oeieiieeeieseeese e 62

5.2  Nilai SpO, dan Jarak Pengiriman Data (Lost



5.3 Kinerja Sistem Keseluruhan ..............cccccoeu..... 65

5.4 Program Mikrokontroller.......................... 67
5.5 Analisis T-Test........ooiiiiiiiiiiiin, 83
5.6 Kelemahan Modul..............coooiiiiint 87
BAB VI PENUTUP ..o 90

6.1  Kesimpulan..........ccocoviiiiiiiiiic e 90

6.2 SAIAN cvvveiiiee 91
REFERENSI e 92
LAMPIRAN e 99

Xii



